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Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie
przeczyta¢ niniejsza instrukcje. Data produkcji
znajduje sie w certyfikacie kwalifikacji lub na
opakowaniu zewnetrznym. Zakupu i uzywania
nalezy dokonywac po konsultacji lub zgodnie ze
wskazaniem pracownika ochrony zdrowia.
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WPROWADZENIE

Dziekujemy za wybdr elektrycznego wodzka inwalidzkiego XZ Droid
Smart. Przed pierwszym uzyciem prosimy o uwazne przeczytanie
niniejszej instrukcji obstugi. Instrukcja ta zostata przygotowana, aby
poprowadzi¢ Cie krok po kroku w bezpiecznym uzytkowaniu wodzka,
opisujac jego budowe, funkcje, srodki ostroznosci oraz metody
konserwacji. Zrozumienie tych zagadnien pomoze Ci korzysta¢ z wézka
W sposéb bezpieczny i efektywny.

Wszystkie dane zawarte w Instrukcji obstugi obowigzuja w momencie
jej finalizacji. Instrukcja dotyczy wytacznie odpowiedniego modelu
produktu. Firma nieustannie optymalizuje i ulepsza konfiguracje oraz
wydajnos¢ produktu, dlatego moga wystepowal rdznice miedzy
rzeczywistym produktem a ilustracjami zawartymi w instrukcji. Zadne z
obecnych danych, ilustracji ani objasnierh nie powinny by¢ podstawa do
zgtaszania roszczen.

e O ile nie wskazano inaczej, okreslenia kierunkow, takie jak przod, tyt,
lewo, prawo, gora i dot, odnosza sie do uzytkownika stojgcego przy
podndézkach, trzymajgcego oburgcz porecze i patrzacego na panel
sterowania.

e llustracje maja charakter pomocniczy i pogladowy, dlatego moga
réznic sie od rzeczywistego wygladu produktu.

Elektryczny wodzek inwalidzki z funkcja pionizacji BBR to nowoczesne
urzadzenie wspomagajace mobilnos¢, zaprojektowane z mysla o
osobach o ograniczonej sprawnosci ruchowej. Umozliwia ono zaréwno
poruszanie sie w pozycji siedzacej, jak i bezpieczne przejscie do pozycji
stojacej, wspierajac codzienng aktywnos¢ oraz poprawiajac komfort
zycia uzytkownika.

Urzadzenie taczy w sobie funkcjonalnos¢ wodzka elektrycznego i
pionizatora rehabilitacyjnego, dzieki czemu uzytkownik ~moze
samodzielnie zmieniac pozycje ciata bez potrzeby dodatkowej pomocy.

ponosi odpowiedzialnosci za niewtasciwe korzystanie z wyrobu, nieprzestrzeganie

ii Przed uzyciem wyrobu nalezy zapoznac sie z instrukcjg uzywania. Producent nie
zasad bezpiecznego uzywania oraz za korzystanie niezgodne z przeznaczeniem.
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1.Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Prosze doktadnie przeczytac¢ sekcje ,Bezpieczenstwo” przed uzyciem i
korzysta¢ z produktu zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku.
Przypomnienia dotyczace bezpieczernstwa maja na celu umozliwienie
bezpiecznego i prawidtowego uzytkowania produktu. Aby rozréznié
rozne stopnie zagrozen i uszkodzen, mozliwe szkody wynikajace z
niewtasciwego uzycia zostaty podzielone na ,ostrzezenie” i ,uwaga”.
Obie  kategorie sg istotnymi przypomnieniami  dotyczacymi
bezpieczenstwa i wymagaja scistego przestrzegania.

.. K K . Prosze doktadnie przeczytac
» UYzycie tego znaku wskazuje na instrukcje obstugi przed uzyciem
niebezpieczne sytuacje, ktéore w produktu.

przypadku zignorowania moga
spowodowac powazne obrazenia.

A v "

Odpady specjalne: urzadzenia nie
mozna wyrzucac¢ razem z odpadami
komunalnymi.

Uzycie tego znaku wskazuje na
niebezpieczne sytuacje, ktére w
przypadku zignorowania moga
spowodowac lekkie lub
umiarkowane obrazenia oraz
uszkodzenia mienia.

m  Znak wskazuje na koniecznos¢
zapoznania sie z trescig w polu

LZanotuj” w danej sekcji.
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1.1 Wskazania

Produkt XZ Droid Smart przeznaczony jest dla oséb, ktére nie sg w stanie
samodzielnie sta¢ ani chodzi¢ z powodu niepetnosprawnosci konczyn
dolnych, w fazie rehabilitacji lub w fazie powiktan po urazie, o wzroscie od
150 do 190 cm i wadze <100 kg, w tym, miedzy innymi:

e Pacjenci z zaburzeniami motorycznymi lub czuciowymi ukfadu
nerwowego po uszkodzeniu osrodkowego ukfadu nerwowego: udar
mozgu, uraz mozgu, uraz rdzenia kregowego, polio, porazenie
madzgowe itp.

e Pacjenci z zanikiem miesni rdzeniowych (SMA), dystrofig miesniowa
(wrodzong, DMD, BMD, typu obreczowo-konczynowego) oraz
miastenia (MG).

o Osoby starsze z niska sita migsni i ograniczong mobilnoscia.

¢ Osoby wymagajace przemieszczenia na krotki dystans, ktére nie sg w
stanie ani nie nadaja sie do samodzielnego poruszania sie.

A Uwaga

e Do pierwszego uzycia wymagane jest zapoznanie sie z
profesjonalng instrukcja. Uzytkownicy powinni oceni¢ swoje
wiasne warunki zdrowotne lub skonsultowac¢ sie z odpowiednimi
specjalistami w zaleznosci od swojego stanu.

o Uzytkownicy w wieku ponizej 14 lat oraz powyzej 65 lat powinni
korzysta¢ z produktu wytgcznie w towarzystwie opiekundéw lub
cztonkow rodziny.

1.2 Przeciwwskazania

Produkt nie jest przeznaczony dla:

m Ostrzezenie

¢ Osd6b z hipotonig ortostatyczng wymagajacych spokojnej
rekonwalescencji.

e OsoOb z nie zagojonymi ztamaniami lub zwichnieciami, ciezkimi
deformacjami stawow, ciezka skolioza, ciezka osteoporoza (T <
-2,0) oraz réznica dtugosci nog.
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e Osbb niezdolnych do wyprostowania nég z powodu nadmiernego
napiecia miesni w konczynach dolnych.

e Osb6b z uposledzeniem umystowym, zaburzeniami poznawczymi,
wadami wzroku, niedostuchem oraz innymi schorzeniami, ktére
moga powodowac ryzyko podczas obstugi urzadzenia.

1.3 Warunki bezpieczenstwa, uzywania i przechowywania baterii.

A Uwaga

e Poziom wodoodpornosci: IPX4

e Przed pierwszym uzyciem nalezy catkowicie natadowac baterie.

e Nie dopuszczaé¢ do przetadowania baterii, moze to powaznie
uszkodzi¢ akumulator.

e Nie wuzywaj zrodta zasilania przekraczajgcego znamionowe
napiecie, aby uniknac pozaru lub uszkodzenia produktu.

¢ Nie podtaczaj ani nie odtaczaj przewodu zasilajgcego ani tadowarki
mokrymi rekami, aby unikna¢ porazenia pradem elektrycznym.

e Podczas tadowania najpierw podtacz wtyczke do gniazdka
zasilania, a nastepnie podtacz produkt, aby unikna¢ uszkodzenia
urzadzenia.

e Nie taduj produktu podczas przerwy w dostawie pradu lub burzy —
odfacz tadowarke od gniazdka.

e Nie uszkadzaj, nie niszcz, nie zginaj nadmiernie, nie rozciggaj, nie
skrecaj ani nie wigz przewodu zasilajgcego.

e Nie demontuj ani nie wymieniaj uszkodzonego przewodu
zasilajacego samodzielnie — skontaktuj sie z dystrybutorem lub
serwisem.

e Uzytkownik powinien odtaczy¢ zasilanie przed wsiadaniem i
wysiadaniem.

¢ Nie pozostawiac tadujacej sie baterii bez nadzoru.

¢ Nalezy uzywac tylko oryginalnych tadowarek do fadowania.
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1.4 Srodowisko przechowywania

A Uwaga

o Nie przechowuj produktu w temperaturze powyzej 40°C ani ponizej
0 °C, a poziom natadowania baterii powinien wynosi¢ 80%.
Regularnie przechowuj produkt w temperaturze od 15°C do 25°C.

e Uzywaj produktu na réwnej powierzchni lub na drogach bez
przeszkdd. Nie uzywaj go na bilocie, piasku, trawie ani innych
niestandardowych nawierzchniach.

o Nie przechowuj produktu w poblizu zrédet wysokiej temperatury
ani w miegjscu narazonym na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

e Jesli produkt ma by¢ nieuzywany przez dtuzszy czas, nalezy go
najpierw catkowicie natadowaé, a nastepnie wylaczy¢ zasilanie
przed przechowaniem.

o Jesli produkt ma by¢ nieuzywany przez diuzszy czas, nalezy
przechowywa¢ go W miejscu réownym, stabilnym, dobrze
wentylowanym, suchym i chtodnym, przykrytym wodoodporng
ostona.

o Jesli produkt nie byt uzywany przez miesigc, nalezy go ponownie
natadowac¢, a nastepnie kontynuowac przechowywanie lub
uzytkowanie.

1.5 Wskazowki dotyczace uzytkowania

A Uwaga

e Produkt moze by¢ uzywany tylko przez jedna osobe, nie przez dwie
lub wiecej jednoczesnie.

o Nie wktadaj palcéw ani innych przedmiotéw miedzy ramiona
hustawki, miedzy ramie hustawki a porecz ani miedzy ramie
hustawki a sprezyne gazowa, aby unikna¢ obrazen lub uszkodzenia
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Nie demontuj wewnetrznych elementdow produktu samodzielnie,
aby uniknac¢ uszkodzenia.

Czeste uzytkowanie na pochytosciach, pokonywanie przeszkdd,
nieréwnych drdég oraz w niskich temperaturach wptynie na zasieg
jazdy.

Bezpieczna wysokos¢ zjazdu ze stopnia: do 4 cm.

Nie nalezy demontowac¢ ani modyfikowaé¢ elektrycznego wodzka
inwalidzkiego ani uzywac czesci zamiennych obcej produkcji.

Nie przeznaczony do uzytku na zewnatrz.

Zabrania sie jazdy na nierownym i wilgotnym podtozu, takim jak:
nieutwardzona droga, kamienista droga, drogi z lodem i katuzami.
Inteligentne urzadzenia wspomagajace mobilnos¢ moga byc
transportowane pojazdem.

Droga hamowania na pochytosciach moze by¢ znacznie dtuzsza niz
na ptaskiej powierzchni.

Osobom o niepetnej zdolnosci umystowej, spowolnionej reakcji i
trudnosciach w obstudze nie zaleca sie korzystania z elektrycznego
wozka inwalidzkiego.

Zabrania sie uzywania przez ludzi pod wptywem narkotykow lub
alkoholu.

Kazdy powazny incydent zwigzany z wyrobem nalezy zgtosic¢
producentowi i wtasciwemu organowi panstwa cztonkowskiego, w
ktérym uzytkownik lub pacjent maja miejsce zamieszkania.

Uwazaj, operujac joystickiem - unikaj gwattownych ruchéw do
przodu i do tytu.
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2. Charakterystyka produktu

Produkt jest inteligentnym urzadzeniem wspomagajacym mobilnosé,
opracowanym niezaleznie przez firme Shanghai BangBang Robotics Co,,
Ltd. Zapewnia osobom z zaburzeniami motorycznymi konczyn dolnych
pomoc w codziennym zyciu — taka jak wstawanie i poruszanie sie,
czesciowa samodzielna opieka, ¢wiczenia w pozycji przysiadu, a takze
wsparcie rehabilitacyjne. Produkt sktada sie gtownie z jednostki gtdwnej.

Jednostka gtéwna stanowi podstawowy element wykonawczy
urzadzenia, realizujacy wszystkie jego funkcje. System regulacji
umozliwia dopasowanie konstrukcji do potrzeb uzytkownikdéw o réznych
parametrach fizycznych (wzrost, masa ciata). Aplikacja mobilna (APP)
zapewnia zdalny dostep do urzadzenia XZ Droid Smart, umozliwia
biezace monitorowanie jego pracy oraz konfiguracje parametrow
modutdw elektronicznych.
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2.1 Gtowne wyposazenie

Gtébwne wyposazenie dzieli sie na nastepujace moduty: goérne
podparcie, ramie obrotowe, porecze, gdérna rame, podwozie, nogi
oraz siedzisko.

1- Modut gdérnego podparcia

2 — Modut ramienia obrotowego
3 —Modut poreczy

4 — Modut gérnej ramy

5 - Modut podwozia

6 — Modut nég

7 — Modut siedziska
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e Modut Gérnego Podparcia

Modut gdérnego podparcia
znajduje sie na gorze BBR i taczy
sie z modutem ramienia

obrotowego. Jego zadaniem jest
podparcie talii i brzucha
uzytkownikéw oraz zapobieganie
ich pochylaniu sie do przodu
powyzej talii. Obszar kontaktu
modutu z ciatem uzytkownikow
jest wyposazony w poduszke w
celu zwiekszenia komfortu. Modut
zawiera panel sterowania
elektrycznego do obstugi
dziatania produktu oraz realizacji
jego funkcji.

e Modut Ramienia Obrotowego

Modut ramienia wahliwego faczy
goérny modut wsporczy z gdrnym
modutem ramy. Jego blokowanie
i odblokowywanie jest sterowane
za pomoca bramki sterujacej
ramieniem wahliwym lub
przycisku elektrycznego w
module podtokietnika. Poprzez
ruch wahadtowy w gdre i w dot,
ramie to wspomaga uzytkownika
w wstawaniu i siadaniu.

1- Godrna podktadka podporowa
2 — Panel sterowania

3 — Gtéwny wytacznik zasilania

4 — Pas mocujacy z klipsem
bezpieczenstwa

5 - Noszony klips bezpieczenstwa

1- Ramie wahliwe
2 — Wspomaganie ramienia wahliwego

10
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e Modut Poreczy

Modut poreczy faczy sie z gérnym
modutem ramy, aby wspomagac
uzytkownika podczas ¢wiczen
polegajacych na wstawaniu i
przysiadaniu.

e Modut Gérnej Ramy

Gorny modut ramy taczy porecze,
ramie wahliwe, podwozie oraz
podpoérki na nogi. Jego wysokos¢
moze by¢ regulowana, aby
dopasowac sie do uzytkownikow
mieszczacych sie w okreslonym
zakresie wysokosci.

1 -
hamulca

Elektryczna wersja stojaca bez
sterujgcego ramieniem
wahliwym

2 — Uchwyt poreczy

1- Goérny modut ramy
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e Modut podwozia

Modut podwozia taczy gdérny
modut ramy z modutem
siedzenia i petni funkcje

podpory dla wszystkich czesci
modutow. Sktada sie z
przedniego modutu kot
podwozia, oswietlenia LED, kot
tylnych, przetacznika blokady
silnika W piascie oraz
przetacznika regulacji gérnego
modutu ramy.

1- Przedni modut két podwozia

2 — Oswietlenie LED

3 - Kota tylne

4 — Przetagcznik blokady silnika w
piascie (pociggnac w goére, aby
odblokowag)

5 - Przetacznik regulacji gérnego
modutu ramy (pociagnac w gore,
aby odblokowac)

e Nie wiaczaj trybu wolnego
biegu podczas jazdy po
pochylniach, aby uniknac¢
niebezpieczenstwa.

12
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e Modut podpdrek na nogi
Modut podpdrek na nogi stuzy do

podtrzymywania podudzi
uzytkownikéw i stanowi jeden z
gtéwnych elementoéw nosnych

podczas stania. Obszar kontaktu z
ciatem uzytkownika wyposazony
jest w podktadke w celu zwiekszenia
komfortu. Aby dopasowa¢ modut do
uzytkownikéw o réznych ksztattach,
potozenie  podktadki  wzgledem
modutu podwozia mozna regulowac
w przod i tyt, w lewo i prawo oraz w
gore i w dot.

1- Modut podpdrek na nogi
2 — Modut regulacji podpdérek na nogi

13

¢ Modut siedziska

Modut siedzenia zapewnia podparcie
posladkow uzytkownikéow podczas
siedzenia i stania. Wyposazony jest w
poduszke, aby zapewni¢ komfort
uzytkowania. Aby dopasowa¢ modut
do uzytkownikéow o réznych
ksztattach, odlegtosce miedzy
siedziskiem a ostona klatki
piersiowej mozna regulowac¢ za
pomoca drazka taczacego siedzisko.
Obré¢ drazek taczacy w lewo
(przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara), aby zmniejszy¢ odlegtosc
miedzy siedziskiem a ostona klatki
piersiowej, a w prawo (zgodnie z
ruchem wskazdéwek zegara), aby
zwiekszyc te odlegtosc.

1- Modut siedzenia
2 — Drazek taczacy do regulacji siedziska
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2.2 Akcesoria noszone

Urzadzenia noszone s3
standardowymi akcesoriami, ktére
moga by¢ uzywane do stabilizacji i
podparcia talii uzytkownika
podczas siedzenia i chodzenia.
Wktadki po obu stronach pasa sa
potaczone i przymocowane do
klamry bezpieczenstwa goérnego
modutu wsporczego samego
urzadzenia.

0 W

1- Pas taliowy
e Obejmuje talie uzytkownika

2 - Wkitadka
e taczy sie z klamrami
bezpieczenstwa po obu
stronach podpory klatki
piersiowej, aby potaczy¢ pas
taliowy z BBR
3—-Rzep

e Zapina pas taliowy

4 —Tasma tylna pasa

e Wospiera plecy uzytkownika i
taczy sie z pasem taliowym
(odpinana)

1-Wktadka
2 — Klamra bezpieczenstwa

Urzadzenia noszone s3
standardowym akcesorium.
Uzytkownicy o silnie

rozwinietej gdrnej partii ciata
moga ich nie nosi¢. Decyzje,
czy nalezy je zatozy¢, nalezy
podjac w zaleznosci od wtasnej
sytuacji lub po konsultacji z
lekarzem.

14
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3. Specyfikacja Techniczna

3.1 Wymiary

Wysokos¢ XZ Droid Smart jest regulowana. Wymiary
przedstawiaja sie nastepujaco (mm):

1130-1260
\
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3.2 Parametry uzytkowe

Maksymalna predkos$é

Maksymalny zasieg

Maksymalne nachylenie terenu

Wysokos¢ przeszkody
Szerokos¢ rowu
Wzrost uzytkownika
Waga uzytkownika
Minimalna $rednica skretu
Waga urzadzenia
Maksymalne obcigzenie
Pojemnosc¢ / napiecie baterii
tadowarka
Wejscie tadowarki
Czas tadowania baterii
Rodzaj silnika
Typ zawieszenia
Rozmiar przedniego kota

Rozmiar tylnego kota

4.5 km/h

(przy temperaturze < 25 °C i statej
predkosci na rownej nawierzchni): 15 km

5o

15 mm

<50 mm

15m-19m

<100 kg

0,63 m

85 kg + 3 kg

100 kg

16 Ah/256V

DC24V/4A

AC 100 V-240 V / 50-60 Hz

4h

Silnik szczotkowy

Niezalezne zawieszenie przednich koét

10 cali

5 cali

16
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4. Instrukcja Obstugi
4.1 Przygotowanie

Przed uzyciem XZ Droid Smart (instalacja, obstuga, konserwacja,
kontrola itp.): upewnij sie, ze doktadnie przeczytates Instrukcje Obstugi.
Doktadnie zapoznaj sie z catg wiedza na temat urzadzenia, zasadami
bezpieczenstwa oraz przypomnieniami przed wiasciwym
uzytkowaniem.

W  celu wyjasnienia poszczegdlnych czesci, ilustracje zawarte w
Instrukcji Obstugi moga przedstawiac¢ je przy ukrytej obudowie lub
pokrywie ochronnej. Podczas korzystania z produktu nie demontuj
obudowy ani pokrywy ochronnej, w przeciwnym razie serwis
gwarancyjny moze zostac utracony.

Prosimy o Sciste przestrzeganie Instrukcji Obstugi podczas uzytkowania
produktu. W przypadku koniecznosci ponownego zakupu materiatéw z
powodu ich uszkodzenia lub utraty, skontaktuj sie z dystrybutorem lub
obstuga klienta BBR.

4.2 Funkcje panelu sterowania

Znajdujacy sie tuz nad oparciem klatki piersiowej panel sterowania
sktada sie z wskaznikow sSwietlnych, przyciskow funkcyjnych,
joysticka oraz gtéwnego witacznika zasilania:

Wezwanie pomocy SOS,
tryb zjazdu

Jazda do przodu i Pierscieniowa lampka kontrolna

do tytu « Zielony - tryb jazdy

« Niebieski - tryb blokady

« Migajacy czarny i niebieski - tryb
pchania

Wskaznik poziomu

baterii - « Czerwony - nieprawidtowosé
dzwigni sterujacej
. « Fioletowy - tryb ¢wiczen
Przycisk

. | S P ra—
wigczania/wytaczania
[ * Regulacja predkosci
(wysoka/niska)

Zarezerwowany przycisk
wilasnego opracowania

& Przycisk blokady
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Wskaznik Bluetooth ¢ |
Miga - brak potaczenia
Swieci ciggle - potaczono

Joystick
Przesun joystick, aby sterowac
kierunkiem jazdy urzadzenia.

4.3 Ergonomiczna regulacja

Regulacja urzadzenia przed wuzyciem obejmuje dostosowanie

poszczegdlnych modutdw. Na podstawie ergonomicznej konstrukcji

regulacja modutéw pozwala dostosowac urzadzenie XZ Droid Smart do

uzytkownikéw o réznym wzroscie i wadze:

¢ Regulacja wysokosci gérnego modutu ramy

¢ Regulacja dtugosci preta taczacego siedzisko

e Regulacja wysokosci, szerokosci, dtugosci wysuniecia i kata
podparcia ndg

4.3.1 Regulacja wysokosci gornego modutu ramy

Gorny modut ramy taczy porecze, ramie obrotowe oraz podwozie.
Uzytkownik moze recznie wyregulowac jego wysokos¢, aby dostosowac
Jja do dtugosci podudzia réznych uzytkownikow.

Standard regulacji
Nalezy odniesc sie do tabeli dotyczacej regulacji gérnego modutu ramy.
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Tabela regulacji gérnego modutu ramy

Wysokos$¢ (cm) Oznaczenie skali
150-155 0~1
155-165 1~2
165-175 2~3
175-185 3~4
185-190 4~5

Oznaczenia w tabeli maja charakter orientacyjny.
Uzytkownicy powinni dokonywac¢ regulacji zgodnie z
wihasnymi potrzebami i warunkami.
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o Kroki regulacji

1.Unies dzwignie regulacyjna gérnego modutu ramy i przytrzymaj ja w
goérnym potozeniu.

2.Chwy¢ uchwyt i unies$ lub docisnij gérny modut ramy do zadanej
pozycji.

3.Zwolnij dzwignie regulacyjng - automatycznie powrdci ona do
dolnego potozenia, a wysokos¢ gdrnego modutu ramy zostanie
automatycznie zablokowana.

A‘ UWAGA

Regulacja gérnego modutu ramy
powinna zosta¢ wykonana w taki
sposdéb, aby gdrna krawedz
poduszki kolanowej znajdowata
sie ponizej rzepki kolanowej.

4.3.2 Regulacja podparcia ndg

Wysokos¢, szerokos¢, ditugos¢ wysuniecia oraz kat podparcia noég
mozna regulowac, aby spetni¢ potrzeby réznych uzytkownikow.

Regulacja wysokosci i szerokosci podparcia nég

Standard regulacji

e Dostosuj wysokos¢ podparcia ndég do dtugosci podudzia
uzytkownika.

¢ Podczas regulacji gérna krawedz poduszki podparcia nédg powinna
znajdowac sie tuz pod rzepka kolanowa.

o Uzytkownik moze wprowadzi¢ drobne korekty w zaleznosci od
wiasnych potrzeb.
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Kroki regulacji

1.0dkrec¢ podparcia nég.

2.Wyreguluj ich potozenie o dwa poziomy w goére lub w dét albo lekko
dostosuj szerokos¢ w lewo lub w prawo.

3.Po zakonczeniu regulacji dokrec¢ sruby.

A UWAGA

Po dokonaniu regulacji upewnij

sie, ze sSruby sa prawidtowo
dokrecone.

Regulacja dtugosci i kata podparcia nég

Standard regulacji

e Przed pionizacja: wyreguluj modut podparcia ndég tak, aby byt
wysuniety o okoto 3 cm.

e Po pionizacji: dostosuj podparcie nédg do odpowiedniej pozycji, tak
aby podudzie pozostawato w naturalnym pionowym utozeniu, a

miedzy poduszka podparcia a noga uzytkownika miescit sie jeden
palec.

T T |
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Kroki regulacji

1.0twodrz klamre regulacyjna.
2.Wyreguluj dtugos¢ wysuniecia i kat podparcia ndg.

3.Zablokuj klamre regulacyjna.
A UWAGA

Po dokonaniu regulacji upewnij
sie, ze klamra regulacyjna jest
mocno zablokowana.

4.4 Instrukcja Uzytkowania

4.4.1 Wejscie na urzadzenie XZ Droid Smart

Krok 1: Zatéz elementy wyposazenia i wykonaj kontrole.

1.Zatéz pas na biodra i doktadnie go zapnij.

2.Przesun sie na odlegtos¢ okoto 30 cm przed urzadzenie
wspomagajgce (ramie obrotowe powinno by¢ utozone ptasko, a
uzytkownik powinien moc obstugiwac joystick dtonmi).

3.Postaw stope na belce zawieszenia tylnego kota i zapnij pas w

klamrze bezpieczenstwa.
A UWAGA

Przed uzyciem upewnij sie, ze pas
biodrowy i klamry bezpieczenstwa sa
nienaruszone, oraz sprawdz, czy poziom
natadowania baterii jest wystarczajacy.

Krok 2: Przenies$ sie na siedzisko, dokre¢ pas biodrowy i zawigz pasek
mocujacy podparcia nog.

1.Wykorzystaj site koriczyn gérnych lub pomoc, aby przenies¢ posladki
na siedzisko.

2.Doktadnie dokrec¢ pas biodrowy po obu stronach.

3.Zawiagz pasek mocujacy podparcia ndg.
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A UWAGA

e Podczas dokrecania elastycznego paska trzymaj gérne podparcie
jedna reka, a pasek mocujacy z klamra bezpieczenstwa dokrecaj
druga reka.

¢ Upewnij sig, ze podudzie przylega do rzepki kolanowe;j.

e Sprawdz, czy pas biodrowy jest mocno zapiety.

¢ Elementy wyposazenia sg standardowym akcesorium. Uzytkownik
moze wybrac ich uzycie w zaleznosci od funkcji konczyn gérnych
lub skonsultowac sie z profesjonalista!

Krok 3: Pionizacja

Wersja manualna:

Otwoérz ostone dzwigni sterujacej ramieniem obrotowym, chwy¢
dzwignie sterujaca prawa reka, wykorzystaj site konczyn goérnych i
wspomaganie urzadzenia, aby unies¢ ciato do pozycji pionowej, a
nastepnie zwolnij dzwignie sterujacg ramieniem, konczac proces
pionizacji.

Wersja elektryczna:

Nacisnij przycisk “Jazda do przodu i tytu” na panelu sterowania, aby
podnies¢ elektryczne ramie obrotowe do pozycji pionowej i zakonczy¢
proces pionizacji.

1.W trybie zablokowanym wiacz tryb wysokiej predkosci, pchnij
joystick do przodu, unies elektryczne ramie obrotowe do pozycji
pionowej i zakoncz proces pionizacji.

2.Po pionizacji dostosuj ustawienia tak, aby poczuc sie jak najbardziej
komfortowo.

4.4.2 Sterowanie urzadzeniem wspomagajacym

Po pionizacji i odblokowaniu uzytkownik moze obstugiwac joystick, aby
poruszac sprzetem do przodu/do tytu lub skrecaé.

A UWAGA

¢ Nie prowadz urzadzenia w pozycji nie pionowej (z wyjatkiem zjazdéw).
e Staraj sie poruszac z niska predkoscia i zachowuj ostroznos¢. Pamietaj o
bezpieczenstwie.
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4.4.3 Zmiana pozycji ciata

1.Jesli uzytkownik potrzebuje tymczasowo przejs¢ z pozycji stojacej do
siedzacej, nacisnij przycisk “ Jazda do przodu i do tytu” na panelu
sterowania lub pchnij joystick do tytu w trybie zablokowanym +
trybie wysokiej predkosci, a elektryczne ramie obrotowe opusci ciato
w dot.

2.Gdy ramie obrotowe opadnie do odpowiedniej pozycji, zwolnij
przycisk lub joystick — ramie zostanie zablokowane. Gdy uzytkownik
chce ponownie wstaé, nacisnij przycisk “ Jazda do przodu i do tytu*
na panelu sterowania lub pchnij joystick do przodu w trybie
zablokowanym + trybie wysokiej predkosci, a elektryczne ramie
obrotowe uniesie ciato do pozycji stojacej.

o [
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4.4.4 Schodzenie z urzadzenia wspomagajgcego

1.Przejedz urzadzeniem do wyznaczonej pozycji.

2.Nacisnij przycisk przetacznika na panelu sterowania i zablokuj
joystick, aby zapobiec niebezpieczenstwu

3.Nacisnij przycisk “ Jazda do przodu i do tytu” lub pchnij joystick do
tylu w trybie zablokowanym + trybie wysokiej predkosci, a
elektryczne ramie obrotowe powoli opusci ciato do pozycji siedzace].

4.0tworz klamry bezpieczenstwa elementdw noszonych (trzymaj
goérny modut podparcia jedna reka, a klamry bezpieczenstwa
otwieraj druga, aby zapobiec upadkowi).

5.Przenies uzytkownika z siedziska, wykorzystujac site konczyn
goérnych lub przy wsparciu innych osdb.

6.Przesun XZ Droida Smart do przodu i wyjmij stopy. Uzytkownik moze
teraz zejs¢ z urzadzenia.

A UWAGA

e Po zejsciu uzytkownika z urzadzenia BBR siedzisko powinno zosta¢ ustawione
poziomo, aby mogto by¢ uzyte przy nastepnym uzytkowaniu.

o Uzytkownicy, ktérzy maja standardowe akcesoria, ale ich nie nosza, moga pominac¢
krok 4.

¢ Gdy BBR jest bez uzytkownika, nie nalezy stosowa¢ hamulca sterowania ramieniem
obrotowym, aby zapobiec nagtemu podskoczeniu ramienia i ewentualnym wypadkom.
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4.45 Y adowanie baterii

tadowanie baterii trwa od 4 do 6 godzin. Gdy wskaznik baterii na
panelu sterowania pokaze jednag kratke, konieczne jest natadowanie
Robootera Droid XZ. Petne kratki oznaczajg w petni natadowang baterie.
Poziom natadowania baterii urzadzenia jest wyswietlany réwniez w
aplikacji w czasie rzeczywistym.

1.0tworz gumowa ostone z przodu po lewej stronie urzadzenia.
2.Podtacz zasilacz, aby natadowac baterie.

A UWAGA

o Wytacz gtowny wytacznik podczas tadowania baterii.

e Przy pierwszym uzyciu XZ Droida Smart nalezy najpierw natadowac
baterie w petni.

e Jesli XZ Droid Smart bedzie nieuzywany przez dtuzszy czas, upewnij
sie, ze bateria jest w petni natadowana przynajmniej raz w
miesigcu.

e W przypadku niskiego poziomu baterii ponizej jednej kratki (20%)
XZ Droid Smart wyemituje sygnat alarmowy: ,Niska bateria. Prosze
natadowac XZ Droida”. Nataduj urzadzenie jak najszybciej.

e Upewnij sie, ze uzywasz fadowarek marki, o specyfikacji i typie
wskazanym przez Producenta.

¢ Nigdy nie spac¢ w poblizu tadujacej sie baterii.

o Niewtasciwa utylizacja moze powaznie naruszy¢ srodowisko, nalezy
utylizowac baterie zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami, by
chroni¢ srodowisko naturalne.

¢ Nie doprowadza¢ do nadmiernego roztadowania.

e Akumulatora nie nalezy naraza¢ na dziatanie wysokich temperatur
(powyzej 40°C). Nie wolno pozostawiac¢ urzadzenia na diuzszy czas
W migjscach narazonych na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych lub innych Zrédet ciepta.
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4.5 Codzienna ochrona i konserwacja

Nalezy stosowac sie do nizej wymienionych zalecen dotyczace konserwacji:

Czys¢ powierzchnie wdzka, podwozie, silnik, kontroler oraz joystick za
pomoca sciereczki zwilzonej rozcienczonym detergentem. Uwazaj,
aby nie uzywac¢ nadmiernej sity podczas czyszczenia joysticka. Nie
stosuj srodkdéw czyszczacych o dziataniu sciernym ani na bazie
alkoholu.

Po miesigcu uzytkowania wodzka przetrzyj poduszke siedziska i
oparcie oraz sprawdz, czy nie ma wilgotnych miejsc lub plesni. Jesli
wystepuja, umiesc je na krotka chwile na stoncu, aby wyschty.
Okresowa kontrola: Sprawdzaj potagczenia ramy, sruby i nakretki pod
katem poluzowania lub rdzy co tydziern lub co miesiac, w zaleznosci
od czestotliwosci uzytkowania.

Ruchome potaczenia: Okresowo roztéz ruchome potaczenia i
sprawdz, czy nie ma zatoréw lub zuzycia.

Kontrola opon: Sprawdz, czy opony nie s3a przestarzate ani
nadmiernie zuzyte.

Postepowanie z wilgocig: Po kontaktach z deszczem lub wilgocia
natychmiast osusz wézek, aby zapobiec rdzewieniu.

Ekspozycja na stonce: Unikaj wystawiania urzadzenia na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

Niektére czynnosci serwisowe oraz naprawy elementéw wodzka
wymagaja specjalistycznych narzedzi i odpowiednich kwalifikacji
technicznych. W celu zapewnienia bezpieczerstwa uzytkowania oraz
zachowania gwarancji, wszelkie naprawy nalezy wykonywac
wytacznie u producenta lub w autoryzowanym punkcie serwisowym
wskazanym przez producenta badz importera.

Stosowac tylko oryginalne czesci zamienne, o takich samych
parametrach technicznych lub wyzszych.

Podczas wystapienia btedéw w sterowniku nalezy niezwitocznie
skontaktowac sie z producentem.

Kazdy powazny incydent zwigzany z wyrobem nalezy zgtosi¢
producentowi i wiasciwemu organowi panstwa cztonkowskiego, w
ktérym uzytkownik lub pacjent maja miejsce zamieszkania.

Podczas wystapienia btedéw w sterowniku nalezy niezwitocznie
skontaktowac sie z producentem.

Kazdy powazny incydent zwigzany z wyrobem nalezy zgtosi¢
producentowi i wiasciwemu organowi panstwa cztonkowskiego, w
ktérym uzytkownik lub pacjent maja miejsce zamieszkania.
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poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie wygladu lub wewnetrznej struktury. Zabrania sie
mycia woda/ptynami pod cisnieniem (np. myjnia samochodowa, myjka reczna, Karcher, itp.).

| UWAGA! Nie uzywaj nafty z alkoholem lub innego zragcego roztworu chemicznego do czyszczenia,
Upewnij sig, ze podczas czynnosci konserwujgcych wozek inwalidzki elektryczny jest wytgczony.

4.5.1 Czestotliwosc¢ konserwacji

Czynnosc¢

Czestotliwosé

Przed kazda jazda

Po kazdej jezdzie

4.5.2 Sygnalizacja btedow i usterek

Na podstawie autodiagnostyki oraz kontroli systemu elektrycznego
wozka, kontroler powiadomi uzytkownika o wystapieniu usterki. Ponizej
przedstawiono odpowiednie kody btedu oraz objasnienia stanu
wskaznikow:
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5. Gwarancja i Serwis

5.1 Warunki i informacje dotyczace gwarancji

SILNIK 24 miesiecy
MANETKA 24 miesiecy
KONTROLER 24 miesiecy
tADOWARKA 24 miesiecy
RAMA GELOWNA 60 miesiecy
AKUMULATOR 24 miesiecy

Gwarancja naprawy, wymiany i zwrotu jest niewazna w nastepujacych
przypadkach w okresie gwarancyjnym?*:

e Uszkodzenia spowodowane nieprawidtowg obstuga, naduzyciem Ilub
niewtasciwym transportem, konserwacja badz przechowywaniem.

e Uszkodzenia spowodowane sitg wyzsza lub wypadkami, takimi jak pozar, wojna
czy atak terrorystyczny itp.

o Uszkodzenia wynikajace z demontazu lub przerébek dokonanych bez zgody
producenta.

o Usterki po naprawie z uzyciem nieoryginalnych czesci.

o Usterki po naprawie wykonanej przez osoby nieupowaznione przez producenta.

o Naturalne starzenie sig, blakniecie lub zuzycie produktu w trakcie uzytkowania.

o Usterki lub uszkodzenia spowodowane przez deszcz, 16d i Snieg, dym tytoniowy
lub korozje wywotang przez leki/chemikalia.

e Pojazdy nieoryginalne, takie jak produkty odnawiane (refurbished).

e Problemy niezwigzane z jakoscig produktu, takie jak usterki lub uszkodzenia
spowodowane przez uzytkownika.

28
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5.2 Serwis posprzedazowy

Jak zgtosic¢ reklamacje gwarancyjng?
Uwaga
Aby zgtosi¢ naprawe gwarancyjna urzadzenia nalezy wejs¢ na strone:
https://mobimed.com.pl/info/usterke-zglos.html
oraz wypetni¢ znajdujacy sie na niej formularz gwarancyjny.

Wszelkie informacje dotyczace samego zgtoszenia oraz realizacji przesytki
urzadzenia do serwisu znajduja sie pod w/w formularzem.

e Naprawy gwarancyjne wykonywane sg w terminie do 28 dni od momentu
otrzymania urzadzenia przez serwis. W przypadku napraw odptatnych termin ten
moze ulec wydtuzeniu.

o Kazde zgtoszenie gwarancyjne musi by¢ poparte dowodem zakupu.

e Po uptywie okresu gwarancji koszty zakupu czesci zamiennych oraz przesyiki
ponosi klient. Ze wzgledu na uniwersalno$¢, moze dochodzi¢ do aktualizacji lub
zmian dostawcéw czesci zamiennych. Drobne réznice w wygladzie i oznakowaniu
sg normalne i nie wptywaja na prawidtowe uzytkowanie.

Na czas naprawy Mobi.pl S.C. nie dostarcza urzadzenia zastepczego.

natychmiast przerwij korzystanie z wozka i skontaktuj sie z dealerem lub dziatem obstugi

Ostrzezenie: Jezeli podczas uzytkowania zostang stwierdzone nieprawidtowosci,
A klienta Mobi.pl. Uzywanie wdzka w stanie awarii moze prowadzi¢ do urazéw lub wypadkow.

5.3 Zastrzezenia

Instrukcja obstugi produktu XZ Droid Smart stanowi wiasnos¢ intelektualng firmy
Shanghai BangBang Robotics Co., Ltd. Wszystkie prawa autorskie nalezg do
Producenta. Produkt XZ Droid Smart (wraz z akcesoriami oraz oprogramowaniem)
zostat opracowany i wyprodukowany przez firme Shanghai BangBang Robotics Co.,
Ltd. Wszelkie prawa wtasnosci intelektualnej i majatkowej zwigzane z tym produktem
naleza do Producenta. Bez pisemnej zgody firmy Shanghai BangBang Robotics Co.,
Ltd. zabrania sie kopiowania, powielania, ttumaczenia, udostepniania lub
wykorzystywania w jakiejkolwiek formie tresci niniejszej instrukcji oraz zawartych w
niej materiatéw. Firma Shanghai BangBang Robotics Co., Ltd. opracowata niniejsza
instrukcje obstugi w sposdéb staranny i odpowiedzialny. Mimo dotozenia wszelkich
staran, producent nie gwarantuje petnej doktadnosci ani kompletnosci informacji
zawartych w dokumencie. Instrukcja ma charakter techniczny i nie zawiera zadnych
odniesien ani sugestii dotyczacych oséb trzecich. Firma Mobi.pl S.C. nie ponosi
odpowiedzialnosci za ewentualne btedne zrozumienie tresci instrukcji, btedy
drukarskie lub szkody wynikte z niewtasciwego uzytkowania produktu na podstawie

niniejszego dokumentu.
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5.4 Utylizacja elementow elektrycznych oraz baterii

it

Czesci elektryczne zdemontowane z wodzka inwalidzkiego nalezy
przekaza¢ do punktéw zbidrki zuzytego sprzetu elektrycznego i
elektronicznego. System zbidrki tworza autoryzowane punkty odbioru,
sklepy prowadzace sprzedaz sprzetu elektrycznego oraz jednostki
gminne, ktére zapewniaja mozliwos¢ bezptatnego przekazania zuzytych
elementow. Prawidtowa utylizacja sprzetu elektrycznego i
elektronicznego pozwala uniknaé¢ negatywnego wptywu na zdrowie ludzi
i Srodowisko naturalne, wynikajgcego z obecnosci substancji
niebezpiecznych oraz niewtasciwego sktadowania i przetwarzania tego
typu odpaddw.

Baterii i akumulatorow litowo-jonowych nie wolno wyrzuca¢ do
pojemnikdw na zwykie odpady komunalne. Zuzyte ogniwa podlegaja
przepisom Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2006/66/WE w
sprawie baterii i akumulatoréw oraz Ustawy z dnia 24 kwietnia 2009 r. o
bateriach i akumulatorach. Zuzyte baterie i akumulatory nalezy przekazac¢
do punktéw zbidrki lub specjalistycznych zakladdéw recyklingu
posiadajacych odpowiednie zezwolenia. Proces recyklingu pozwala
odzyskac¢ cenne materiaty, a w pewnym stopniu takze energie. Zuzyte
baterie nalezy zwréci¢ producentowi, importerowi lub odda¢ w
wyznaczonym punkcie zbidrki dziatajgcym na terenie danej gminy.

6. Opis Symboli

Symbol Znaczenie Symbol Znaczenie

Unikalny identyfikator

Numer Modelu .
urzadzenia

Data Produkgji Podlega recyklingowi

Ostrzezenia i srodki

Numer seryjny ostroznosci

= SIS

Chronic¢ przed
wilgocia

Zapoznaj sig z
instrukcja uzycia

Q[}ﬁ:E

m
B

Autoryzowany
Przedstawiciel w Unii
Europejskiej

m
0

Oznakowanie CE

N
m

E

Producent Wyréb medyczny
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irma zast wprowadzania zmian w instrukcji obstugi. Moga zosta¢ dokonane korekty
lenia. Wyglad produktu moze rézni¢ sie od przedstawionego — nalezy
roduktu. Niniejsza instrukcja zostata dokfadnie sprawdzona, jednak w
drukarskich lub niescistosci prosimy o wyrozumiatos¢. Firma zastrzega
retacji tresci.
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Zhongchen Road, Songjiang District, P J1- VI

Shanghai Tel: 00862137777720 Data aktualizacji: 22.10.2024
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Po wiecej informacji odwiedz www.mobimed.com.pl


https://mobimed.com.pl/

